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Piensa + Construye « Aprende

Sesion 16 -Ensamble Innobot 1

(Guia del formador secundaria)

Meta

Promover el conocimiento del Innobot desde su parte mecanica, asi como el funcionamiento de
cada una de sus piezas, por medio del ensamble del mismo.

Resumen

En esta sesidn, los estudiantes exploraran la parte mecénica del Innobot y cada una de sus piezas,
a partir del ensamble del mismo.

Al completar esta actividad, los estudiantes:

. Conoceran al Innobot desde su parte mecanica.
. Entenderan el funcionamiento de cada una de las piezas del Innobot.
. Fortaleceran el manejo de la herramienta.

Vocabulario contextualizado de la sesion

Estructura fisica

La estructura o chasis de un robot, es la encargada de darle forma y sostener sus componentes.

Mecanica

Conjunto de piezas o elementos que, ajustados entre si y mediante un movimiento, hacen un
trabajo o cumplen una funcion.

"Esta Metodologia, y todas sus guias, manuales y componentes, fue desarrollada por PYGMALION (R), quien tiene los derechos de uso, distribucion, comercializacidn y autorizacién a
terceros. Queda prohibida la reproduccion parcial o total del presente documento, por medio de cualquier proceso reprog

rdfico, sea fonico, microfilme, mimeogrdfico, offset, electrénico o por fotocopia. Esta edicion y sus caracteristicas grdficas son propiedad de FUNDACION PARQUE DEL SOFTWARE
MEDELLIN, ParqueSoft Medellin.Todos los derechos Reservados"
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Flujo de la sesion

O A daad De DCIO Re 0 empo
1 Bienvenida Toma de asistencia al grupo.| Lista de asistencia 10 min
2 | Médulo de robética Presentacién breve del y
. o 5 min
modulo de robética.
3 | Reuvision de Kits Inventario de los kits con Kits Innobot 40 min
los que cuenta la
institucion.
4 Ensamble del Innobot | Ensamble de los kits de Kits Innobot
Innobot. Tutorial 55 min
ensamble del
Innobot
5 | Cierre Organizacion del espacio 10 min

Descripcion de las actividades

Motivacion: Exploracion de conceptos previos

1. Inicie la sesion con la toma de asistencia de los estudiantes.
2. Cueénteles que con esta sesién se da inicio al médulo 2 de robdética y presénteles
brevemente qué se trabajara en el mismo.

Acercamiento y construccion de conceptos

3. Investigue en la institucién donde se encuentran los innobots para que realicen el
ensamble y revisién de las partes.

4. A continuacion, invite a los estudiantes a realizar un inventario de los kits Innobot que
tienen en la institucion, y con los cuales se llevaran a cabo las actividades de este médulo.
Para ello, utilice la imagen ‘Componentes Innobot’ que se encuentra en los recursos de la
sesion, o dirijase.
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5. Una vez realizado el inventario, invitelos a comenzar con el ensamble. Para ello, dirijase al
tutorial de ensamble que se encuentra en la pagina, donde se brindan las indicaciones
detalladas del armado del robot. Efectlie esta labor, hasta donde el tiempo lo permita;
tenga en cuenta que la siguiente sesidn también estara destinada a esto.

Valoracion y cierre

6. Alfinalizar la sesion, recoja el material y organice el espacio.

"Esta Metodologia, y todas sus guias, manuales y componentes, fue desarrollada por PYGMALION (R), quien tiene los derechos de uso, distribucion, comercializacion y autorizacién a
terceros. Queda prohibida la reproduccién parcial o total del presente documento, por medio de cualquier proceso reprog

rdfico, sea fénico, microfilme, mimeogrdfico, offset, electrénico o por fotocopia. Esta edicién y sus caracteristicas grdficas son propiedad de FUNDACION PARQUE DEL SOFTWARE
MEDELLIN, ParqueSoft Medellin. Todos los derechos Reservados"”
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iTips para la sesion!

v' Permita que los estudiantes exploren cada una de las piezas del
kit, que se familiaricen con ellas y descubran su funcionamiento. Esto
puede favorecer un manejo mas adecuado a futuro del Innobot.

v" Recuerde: si durante la sesién nota que los estudiantes estan algo
agotados o distraidos, jtbmese 5 minutos y realice una pausa actival
Esto ayudara a que ellos se distraigan un poco y puedan retornar a las
actividades con mayor dinamismo.

Bibliografia:

. Adescerberoz’s blog. Estructura de los robots. Recuperado desde:
https://adescerberoz.wordpress.com/estructura-de-los-robots/

"Esta Metodologia, y todas sus guias, manuales y componentes, fue desarrollada por PYGMALION (R), quien tiene los derechos de uso, distribucion, comercializacion y autorizacién a
terceros. Queda prohibida la reproduccion parcial o total del presente documento, por medio de cualquier proceso reprog
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